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EINLEITUNG

Der interne, werkseitig eingebaute Schnittstellenbus (GPIB) ermdglicht die Steuerung des Z*
Netzgerates Uber IEEE-488 von einem Computer aus.

Die Schnittstelle gewahrtdem Benutzer die vollstandige Fernkontrolle Giber das Netzgerat, einschlief3lich
der Ausgangsspannung und der Stromeinstellung und Monitoring, der Schutzeinstellung, Trigger
(Ausloser), Arbitrary-Betrieb, Netzgeratstatus und SRQ Reporting.

Die Kommunikation tiber die GPIB-Schnittstelle erfiillt die Norm IEEE 488.2 fiir programmierbare
Messgerate (SCPI).

GULTIGKEITSBEREICH DES HANDBUCHS

Diese Bedienungsanleitung enthélt die fir den Betrieb der optional eingebetteten |IEEE(GPIB)
erforderlichen Informationen.

Im Netzgerat verwendete Schnittstelle. Es umfasst folgendes:

o Eine allgemeine Beschreibung des GPIB

o Anschluss

o Konfiguration

o Auflistung und Beschreibung der SCPI-Befehle

o Beispiel fir Kommunikation

KAPITEL 1: DIE IEEE-488.2-SCHNITTSTELLE

Die digitale IEEE-488 Programmierschnittstelle (auch als GPIB-Schnittstelle bezeichnet) ist eine
beliebte Methode zum Anschluss von Geraten an einen Computer. Sie verwendet ein spezialisiertes
24-Pin-Kabel mit Anschlissen, die es ermoglichen, Kabel miteinander zu gruppieren. Es gibt acht
Datenleitungen, acht Steuerleitungen und acht Erdungsleitungen. Wird das System von einem
PC aus betrieben, kdnnen die IEEE Kontrollerkarten und Software von verschiedenen Lieferanten
erworben werden.

Die IEEE-488 Norm wurde mehrfach aktualisiert. Die IEEE-488.1 widmete sich dem Handshaking der
acht Steuerleitungen. Die IEEE-488.2 fligte jedem Gerat Status-Register und Standardbefehle hinzu,
um das Programmieren von Gruppen von Gerdten zu vereinfachen. Die neueste Spezifizierung,
SCPI, fugt Richtlinien fir die Befehlssyntax hinzu, so dass das Netzgerat eines Lieferanten dieselben
Befehle verwendet, wie das eines anderen. Die Schnittstelle befolgt alle diese Normen.

Da moglicherweise zahlreiche Gerate miteinander verbunden und einzeln Gber einen einzigen
IEEE-Controller gesteuert werden miissen, muss jedes Gerat Uber eine eigene einzigartige Adresse
verfiigen. Der IEEE-Controller passt seine Adresse automatisch der Adresse des Netzgerates an.
Fur umfassende und spezifische Informationen, siehe die folgenden Dokumente: ANSI/IEEE Std
488.1-1987 IEEE Standard Digital Interface for Programmable Instrumentation und ANSI/IEEE Std
488.2-1987 IEEE Standard Codes, Formats, Protocols and Common Commands.
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KAPITEL 2: ANSCHLUSS

Dieser Abschnitt liefert Informationen Uber variable IEEE (GPIB) Verbindungsmodi,
Kommunikationskabel und die Auswahl von Kommunikationsparametern fiir den Betrieb tiber
eine IEEE (GPIB) Schnittstelle. Es gibt zwei Moglichkeiten fiir eine Verbindung mit einer IEEE
(GPIB) Schnittstelle.

2.1 Point to Point

Eine IEEE-Schnittstelle kann nur ein Z*-Netzgerat steuern. Siehe Abb. 2-1. Jedes Netzgerat muss
fuir die IEEE Kommunikationsschnittstelle konfiguriert werden. Jedes Gerat muss Uiber eine eigene
einzigartige Adresse zwischen 01 und 31 verfligen. Baudrate und Adresse werden automatisch
als "57600" und "5LP! " festgelegt.

2.2 Multi Drop

Eine IEEE-Schnittstelle kann mehr als ein Z*-Netzgerat steuern. An ein Netzgerat mit installierter
I[EEE-Option kdnnen maximal 30 Z*-Gerate liber eine RS485-Schnittstelle angeschlossen werden.
Siehe Abb. 2-2. Das Uiber das GPIB-Kabel mit einem PC verbundene Netzgerat muss fiir eine IEEE
Kommunikationsschnittstelle, die anderen missen fiir eine RS485-Schnittstelle konfiguriert sein.
Jedes Gerat muss liber eine eigene einzigartige Adresse zwischen 01 und 31 verfligen. Das IEEE-
Modul erhélt die Adresse des Gerétes, auf dem es installiert ist. Fiir die RS485-Schnittstelle ist eine

Baudrate von "57600" bps und die Kommunikationssprache auf "5CFP! " einzustellen.

2.2.1 Auswahl eines Netzgerates in einem Multi Drop Chain

Alle SCPI-Befehle konnen an ein beliebiges Netzgerdt in einer RS485-Kette gesendet werden,
indem zuerst der INST : nSEL Adressenbefehl gesendet wird. Alle Befehle und Abfragen gelten
dann nur fiir das ausgewahlte Netzgerat, bis ein neuer INST : nSEL gesendet wird.

Beim Einschalten ist das IEEE Master-Netzgerat automatisch das, welches ausgewahlt wird.

IEEE

CABLE IEEE
i_ ZAHLE
= ] = S
¥ Gl = e <3 L
R52321485in .
PC HOST ) Raist o PC HEST % i
IEEE RS485
CABLE | lirk cable
j Z+ Z+
= i
1 R5232/485in [ ] RS232455 in
[ RS485 out ] RS4995 aut
IEEE
CABLE FS485
link cable
] z* z+
] RS232/485in ] RS2320435 in
] RS465 out ] RS495 out
Abb. 2-1: Point-to-Point- Abb. 2-2: Multi-Drop-
Verbindung Verbindung

Es wird empfohlen, nach dem Senden von INST : nSEL den Befehl durch Senden von INST : nSEL?
zu verifizieren. Ansonsten werden die nachfolgenden Befehle moglicherweise an das falsche
Netzgerat gesendet.
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2.3 Kommunikationskabel

o GPIB-Kabel - Standard IEEE-488, 26 AWG GPIB-Kabel bis zu 3 m Lange verwenden.
o RS485 Verbindungskabel - Kabel fiir serielle Verbindung mit abgeschirmten RJ-45-Anschliisse
verwenden (Teilenummer: GEN/RJ45). Siehe Benutzerhandbuch der Z* Serie, Abb. 7-8.

KAPITEL 3: Konfiguration

3.1 Konfigurieren des IEEE Kontrollers

Ein typischer IEEE Controller ist ein Personalcomputer mit einer IEEE Schnittstellenkarte. Jeder

Kartenanbieter liefert seine eigenen Konfigurationsanleitungen und Schnittstellen-Software.

Bei jeder Ausfiihrung der Software wird der Controller folgendermal3en konfiguriert:

o Controller Adresse = Netzgerat-Adresse

o Serielle Bus Baudrate = 57600

e SCPI-Protokoll

o EOIFlag=TRUE."End orIdentify"ist eine Steuerleitung im IEEE-Kabel, die initiiert wird, wenn das
letzte Zeichen einer Meldung versendet wird. Sie wird von dieser Schnittstelle nicht unterstuitzt.

o EOSFlag=FALSE:"End of String" wird in manchen Geraten zur Markierung des letzten Zeichens
einer Meldung verwendet. Er ist flr diese Schnittstelle erforderlich.

100-240V ~6A 50/60HZ

Abb. 3-1: Abb. 3-2:
Frontpanel Rickwand

EIN/AUS-Netzschalter

REM LED/Taste

Spannungsencoder

Spannungsanzeige

Stromencoder

Stromanzeige

RS-232/RS-485 EINGANG fiir serielle Programmierung
RS-485 AUSGANG zum Anschluss weiterer Z* Netzgerate

PNV AWM
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3.2 Konfigurierung des Netzgerates
Siehe Abb. 3-1.

3.2.1 Auswahl der Kommunikationsschnittstelle

1. Die REM-Taste driicken. Die LED leuchtet auf. "/ lIEF" erscheint in der Spannungsanzeige.

2. Spannungsencoder driicken. Der vorliegende Kommunikationsmodus erscheint in der
Stromanzeige.

3. Stromencoder drehen, bis die gewlinschte Meldung erscheint; " EEE" (flir Gerat mit IEEE-
Option) oder "485".

4. Zur Auswahl des gewiinschten Parameters, Stromencoder driicken.

.2.2 Auswahl der Adresse

3
1. Die REM-Taste driicken. Die LED leuchtet auf. "Adr" erscheint in der Stromanzeige.

2. Stromencoder driicken. Der Modus vorliegende Adresse erscheint in der Stromanzeige.
3. Stromencoder drehen, bis die gewiinschte Adresse erscheint.

4. Zur Auswahl der gewlinschten Adresse, Stromencoder driicken.

.2.3 Auswahl der Baudrate 57600. (Nur 485-Schnittstelle)

Die REM-Taste drticken. Die LED leuchtet auf. "! [TEF" erscheint in der Spannungsanzeige.
Spannungsencoder drehen, bis "bALd" in der Stromanzeige erscheint.

Stromencoder driicken. Aktuelle Baudrate erscheint in der Stromanzeige.
Stromencoder drehen, bis "57600" erscheint.

Zur Auswahl der gewiinschten Baudrate, Stromencoder driicken.

uhwn =W

3.2.4 Auswahl der Kommunikationssprache SCPI. (Nur 485-Schnittstelle)

Die REM-Taste driicken. Die LED leuchtet auf. "I [IEF" erscheint in der Spannungsanzeige.
Spannungsencoder drehen, bis "LAML" in der Stromanzeige erscheint.
Stromencoder driicken. Vorliegende Sprache erscheint in der Stromanzeige.

Stromencoder drehen, bis "5CF " erscheint.
Zur Auswahl der gewlinschten Sprache, Stromencoder driicken.

unhwN-=

Fur weitere Informationen siehe Abschnitt 4 des Benutzerhandbuchs fiir die Z* Serie

HINWEIS:
Das Netzgerat muss vor Initiierung der IEEE Kommunikationsschnittstelle zuriickgesetzt werden.

HINWEIS:

Werden einer Multi Drop Chain-Verbindung weitere Gerate hinzugefiigt, muss das Master-Gerat
(IEEE Controller), AC-recycled werden.
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KAPITEL 4: PROGRAMMIERBEFEHLE

Die Kommunikation Gber die GPIB-Schnittstelle erfillt die Normen der IEEE 488.2 und den Standard
Befehlssatz fiir Programmable Instrumentation (SCPI).

4.1 SCPI-Protokoll
Siehe Abschnitt 7.10 des Benutzerhandbuchs fir die Z* Serie

4.2 SCPI Standardbefehle

Standardbefehle dienen der Steuerung von Gerate-Status-Registern, Status Reporting,
Synchronisierung, Datenspeicherung und anderer herkdmmlicher Funktionen.

SCPI-Befehl Beschreibung

*CLS Clear Status-Befehl. Loscht die gesamte Statusstruktur
*ESE <NR1> Befehl Standard Event Status Enable

*ESE? Abfrage Standard Event Status Enable Register

*ESR? Abfrage Event Status Register

*IDN? Gerateidentifizierungszeichenfolge wiedergeben
*OPC "operation complete” bit in ESR einstellen

*oPC? Gibt bei abgeschlossenem Betriebsbefehl eine "1” wieder
*OPT? Abfrage Optionsnummer

*PSC {1]0} Power - ON-Status aktivieren (1) /deaktivieren (0)
*PSC? Power - ON Status Clear

*RCL {1]2|3]4} Ruft einen gespeicherten Gerétestatus ab

*RST Setzt das Netzgerdt in ein definierter Zustand zuriick
*SAV {1]23]4} Speichert einen Gerétestatus

*SRE <NR1> Service Request Enable-Register einstellen

*SRE? Abfrage Service Request Enable-Register

*STB? Gibt den Inhalt des Status byte Register wieder

*TRG Trigger - Der Befehl startet eine Steuer-Sequenz

Fir weitere Informationen siehe Abschnitt 7.11 des Benutzerhandbuchs fiir die Z* Serie.
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4.3 SCPI Teilsystembefehle

Teilsystembefehle steuern alle Z* Funktionen. Eine umfassende Befehlsbeschreibung befindet sich
in Abschnitt 7.12 des Benutzerhandbuchs fiir die Z*-Serie. Kurze Liste von Befehlen der Z*-Serie:

SCPI-Befehl

ABORT
DISPlay
[:WINDow]:STATe <bool>
[:WINDow]:FLASh <bool>
GLOBal
:CURRent
:[AMPLitude] <NRf+>
:VOLTage
:[AMPLitude] <NRf+>
:OUTPut:STATe <bool>
*RCL{1]2[3]4}
*RST
*SAV {1]2|3]4}
Initiieren
[IMMediate]
:CONTinuous <bool>
INSTrument
:COUPle ALL|INONE
:NSELect <NRf>
MEASure
:CURRent[:DC]?
:VOLTage[:DC]?
:POWer[:DC]?
OUTPut
[:STATe] <bool>
:PON
[:STATe] <bool>
:PROTection
:CLEar
:FOLDback

[:MODE] OFF|CC|CV

:DELay <NRf+>
JLC
:MODE <bool>

TTLTrg

:MODE OFF|FSTR|TRIG
‘RELay {1|2}

[:STATe] <bool>

Beschreibung

Bricht die ausgeldste Steuersequenz ab

Display EIN/AUS*

Display anzeigen

Ausgangsstrom fUr alle Netzgerate einstellen
Ausgangsspannung fiir alle Netzgerate einstellen
Aktiviert/Deaktiviert alle Netzgerdteausgange
Einstellungen aller Netzgeréte abrufen

Alle Netzgerate zurlicksetzen

Einstellungen aller Netzgeréte speichern

Aktiviert das Trigger-Teilsystem
Aktiviert/deaktiviert den fortlaufenden Trigger*

Kopplung aller Z+ Netzgerate
Netzgerat flir Kommunikation auswahlen*

Gibt den gemessenen Ausgangsstrom wieder

Gibt die gemessene Ausgangsspannung wieder

Gibt die gemessene Ausgangsleistung wieder
Aktiviert/Deaktiviert den Ausgang

Programmiert den Power-ON-Status* (Safe oder Auto-Start)

Setzt den verriegelten Schutz zuriick

Betriebsabschaltmodus einstellen* (AUS | CC | CV)
Abschaltverzdgerung einstellen®

Interlock-Funktion- Aktiviert/Deaktiviert

Stellt den Ausgangs-Trigger-Modus ein*

Stellt die analogen Steuereingange ein*

8




:‘MODE?
[SOURce]
:CURRent
[:LEVel]
[IMMediate]
[:AMPLitude] <NRf+>
‘TRIGger <NRf+>
:MODE NONE|FIX|LIST|WAVE
:VOLTage
[:LEVel]
[IMMediate]
[:AMPLitude] <NRf+>
‘TRIGger <NRf+>
:PROTection
:LEVel <NRf+>
:LOW
:STATe UVP|UVL
J[LEVel] <NRf+>
:MODE NONE|FIX|LIST|WAVE
:LIST
:COUNt{0...9999,Inf}
:CURRent <NRf+>
:LOAD {1]23]4}

:STEP ONCE|AUTO
:STORe {112]3|4}
:DWELI <NRf+>
:VOLTage <NRf+>
:WAVE
:COUNt {1...9999,Inf}
:CURRent <NRf+>
‘LOAD {1]2/3/4}

:STEP ONCE|AUTO
:STORe {1/2|3|4}
‘TIME <NRf+>
:VOLTage <NRf+>

STATus

:OPERation

[:EVENt]?
:CONDition?
:ENABIe <NR1>

Gibt Betriebsmodus CV/CC/OFF zuriick

Stellt den Ausgangsstrom ein*
Stellt den getriggerten Ausgangsstrom ein*
Arbitrér-Steuer Modus wéhlen*

Stellt Ausgangsspannung ein*
Stellt die getriggerte Ausgangsspannung ein*

OVP-Wert einstellen*

UVP oder UVL-Modus auswahlen*
UVP oder UVL-Wert einstellen*
Arbitrar-Steuer-Modus wahlen*

Stellt die Anzahl der Wiederholraten ein*
Definiert die Ausgangsstrompunkte in einer Liste*
Ladt das gespeichertes LIST-Programm aus dem Speicher

Stellt triggerabhédngige Ausfiihrungsschritte ein*
Speichert LIST-Programm in den Speicher

Stellt Zeitintervall ein*

Definiert den Ausgangsspannungspunkt in einer Liste*

Stellt die Anzahl der Wiederholraten ein*
Definiert die Ausgangsstrompunkte in einer Liste*
Ladt das gespeicherte WAVE-Programm aus dem Speicher

Stellt triggerabhéngige Ausfiihrungsschritte ein*
Speichert WAVE Programm in den Speicher

Stellt Flankenzeit der Steuersequenz ein*

Definiert den Ausgangsspannungspunkt in einer Liste*

Gibt den Wert des Event-Registers wieder
Gibt den Wert des Condition-Registers wieder
Ermdglicht bestimmte bits im Enable-Register*

TDK-Lambda
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‘QUEStionable
[:EVENt]?
:CONDition?
:ENABle <NR1>

SYSTem

:ERRor:ENABIe

:ERRor?

:LANGuage GEN

:REMote
[:STATe] LOC|REM|LLO

:VERSion?

:DATE?

:PON
TIME?

TRIGger

[:STARt]

:DELay <NRf+>

:SOURce EXTernal|BUS

Gibt den Wert des Event-Registers wieder
Gibt den Wert des Condition-Registers wieder

Ermdglicht bestimmte bits im Enable-Register®

Aktiviert Fehlermeldung
Liest Systemfehlermeldungen
Stellt GEN Programmiersprache ein*

Stellt Remote/Local Status ein*
Gibt die Firmwareversion wieder
Gibt Kalibrierungsdatum wieder

Betriebsdauer seit dem letzten Zurtlicksetzen

Trigger ausfiihren
Triggerverzdgerung einstellen®
Eingangstriggerquelle auswahlen*

HINWEIS:

* Befehlsabfrage ist verfiigbar.

4.4 Zusammenfassungs-Register

Das INSTRUMENT SUMMARY EVENT REGISTER, ISUM1 bis ISUM3 (Siehe Abb.4-2) zeichnet die

Adresse des Netzgerdtes auf, das ein SRQ erzeugt.
Dies sind 'EVENT'-Register, und die Bits bleiben eingestellt, bis sie vom Befehl
gelesen werden. (Siehe Tabelle 4-1)

Befehl Beschreibung

STATus:QUEStionable ) . . . . ) .
ANSTrumentISUMmary1? Liest die Quelle der SRQ in den logischen Z*-Netzgerdten 0 bis 13
STATus:QUEStionable . . . . . . .
ANSTrumentISUMmary2? Liest die Quelle der SRQ in den logischen Z*-Netzgeréten 14 bis 27
STATus:QUEStionable . . . . . . .
ANSTrumentISUMmary3? Liest die Quelle der SRQ in den logischen Z*-Netzgerdten 28 bis 30
STATus:QUEStionable Ermaglicht Netzgeraten, IEEE SRQ in logischen Z*-Netzgeréten 0 bis
JINSTrument:ISUMmary1:ENABle xx |13 zu verursachen

STATus:QUEStionable Ermdglicht Netzgeraten, IEEE SRQ in logischen Z*-Netzgeréten 14
:INSTrument:ISUMmary2:ENABle xx  |bis 27 zu verursachen

STATus:QUEStionable Ermdglicht Netzgeraten, IEEE SRQ in logischen Z*-Netzgerdten 28
JINSTrument:ISUMmary3:ENABle xx  |bis 30 zu verursachen

STATus:QUEStionable Liest, welche Netzgerate IEEE SRQ in logischen Z*-Netzgeréten 0
:INSTrument:ISUMmary1:ENABle? bis 13 verursachen kénnen

STATus:QUEStionable Liest, welche Netzgerate IEEE SRQ in logischen Z*-Netzgeraten 14
:INSTrument:ISUMmary2:ENABIle? bis 27 verursachen kénnen

STATus:QUEStionable Liest, welche Netzgerate IEEE SRQ in logischen Z*-Netzgeraten 28
:INSTrument:ISUMmary3:ENABle? bis 30 verursachen kénnen

Tabelle 4-1: ISUM-Befehle
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4.5 Ausgangswarteschlange
Siehe Abschnitt 9.6.16 des Benutzerhandbuchs fiir die Z* Serie.

4.6 Fehlermeldungen

Siehe Abschnitt 9.6.17 des Benutzerhandbuchs fiir die Z* Serie.

4.7 Ausfiihrungszeit

Die Befehlsausfiihrungzeit mit Ausnahme von *CLS (150 ms) betragt weniger als 15 Millisekunden.

INST:NSEL 06

OUTP:STAT ON

:VOLT 15

WAVETIME 1,1,1,1,1,1,1,1,1,1,1,1

11 Millisekunden
12 Millisekunden
10 Millisekunden
14 Millisekunden

Ausfiihrungszeit einer Abfrage betragt 20-50 Millisekunden. Die Antwort ist abhdngig von der

Lange der Zeichenfolge.
WAVE:VOLT?

SYST:ERR?

*IDN?

INST:NSEL?

45 Millisekunden
22 Millisekunden
38 Millisekunden
20 Millisekunden

Der Benutzer muss nach einem Befehl eine Verzégerung hinzufligen, bevor er weitere Meldungen

sendet. (Siehe Tabelle 4-2)

ADDRESSED COMMAND/QUERY

10 Millisekunden

GLOBAL COMMAND

20 Millisekunden

Tabelle 4-2: Hinzufligung von Verzégerungszeiten

11
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4.8 Register-Struktur

Questionable Condition (Fault Register) Syst:Err Queue
LSB Condition Enable Event
0 | SYST ERR?
Not used —> 0 0 —> o[.]N Elr]rir]
1
AC Fail AC AC |—> 1fof2]. Is]y[n]tF-{t]
Over Temperature OoTP OTP —> ? i f IID : \t’ : : E
Foldback (tripped) FLD FLD —>|
Over Voltage Protection OVP OVP —>
5
Shut Off —>» SO SO —>
6
Output Off OFF OFF |—>
7
Interlock INT INT —> o
Under Voltage Protection uvP uvwp ——> A GEN Command Error "Cnn"
Language select| )
Not used 0 0 —> Execution Error "Enn"
10
Internal Input Overflow —>{ INPO INPO —>
Internal Overflow INTO INTO —>
12
Internal Time Out ——> ITMO ITMO —>
13
Internal Comm Error ICOM ICOM —>|
14
Not used 0 0 >
15
Not used —> 0 0 >
mMSB STAT:QUES:ENAB nnnn
STAT:QUES:COND?  STAT:QUES:ENAB? STAT:QUES:EVEN?
FLT? FENA nnnn FEVE? s bserv'ce Request Enable
FENA? taus byte
BSY 0
NOR
0 0
System Error
Output Queue SYs _\
Questionable Summary
- QUE
m. D Message Available o
MAV Y Py
Standard Event Summary ——
ESB _\
Standard Event Status
. RQS 0
LsSB Condition Enable Operation y ™~
) OPR L
Operation Complite OPC L
*STB? *SRE nn
Not Used 0 0
2 *SRE?
Query Error QYE _\
N ==
Device Depandant Error —> DDE _\ (@)
4 == .
Execution Error EXE _\ Py Service RequeSt
Command Error CME _\
6
User Request —> 0 0
7
Power On PON _\
MSB *ESR? *ESE nn
*ESE?
Operational Condition (Status Register)
LSB Condition Enable Event
o —_—
Constant Voltage —>» CV U CV —>
R ==
Constant Current CcC _\Z CC —>»
N ——
> No Fault NFLT Y NFLT —>
3
Trigger Wait TWI 0 0 >
4
Auto Start Enabled AST 0 0 >
H
Foldback Enable FBE U FBE —>
List Step C It 6 Lsc —\ Lsc To Instrument Summary register
ist Step Complite L >
7 ——
Lockal / Remote Loc U Loc 1 o P} inn(SRQ)
s ==
UVP enabled UVPE Y UPE —> A
o ==
Interlock enable ILCE _\ ILCE —>
10
Reserved 0 0 0 —>
Current Foldback mode CFBM _\ FBM —>f
12 ——
Analog Voltage Channel —>»| AVP U AVP —>
Analog Current Channel ACP _\ ACP —> Positive Logic
List Step Active DWE 0 0 > 0 = No Event
Reserved d 0 0 0 > 1 = Event Occured

MSB

STAT:OPER:COND?

STAT?

STAT:OPER:ENAB nnnn
STAT:OPER:ENAB?
SENA nnnn
SENA?

STAT:OPER:EVEN?
SEVE?

Abb. 4-1: Status-Register und SRQ-Struktur
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LSB Event Enable
o

ISUM 3

MSB
STAT:QUES:INST:ISUM3? STAT:QUES:INST:ISUM3:ENAB nn
STAT:QUES:INST:ISUM3:ENAB?

Event

STAT:QUES:INST:ISUM2? STAT:QUES:INST:ISUM2:ENAB nn
STAT:QUES:INST:ISUM2:ENAB?

LSB Event Enable
0

]

To Instrument Summary in
ISUM 1

MSB
STAT:QUES:INST:ISUM1? STAT:QUES:INST:ISUM1:ENAB nn
STAT:QUES:INST:ISUM1:ENAB?

Abb. 4-2: Instrument Summary Registerbaum fiir Multi-Drop-Modus
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KAPITEL 5: KOMMUNIKATIONS-BEISPIEL

Dieser Abschnitt bietet ein Beispiel des National Instruments™ MAX-Programms zur Kommunikation

mit dem Z*.

1. Das National Instruments™ MAX (Messung- & Automations-Explorer) ausfiihren

)
(RlzEkia =
s el inesldlelay

2. Wahlen: "Devices and Interfaces" (Gerate und Schnittstellen) -> “GPIB”, Scan for Intruments
driicken. Siehe Abb. 5-1

& GPIBO (PCI-GPIB) - Measurement & Automation Explorer

File Edit View Tools Help
= 9 My System H =ave ﬁ Revert ﬁ Restore Defaults 'i scan For Instruments E Interactive Contral > ,*:."' Hide Help |
- B Data Meighborhood ———
f GFPIE Inkerface Properties F
- ! Devices and Interfaces = Gleack 8 ~
. WE§ GPIBO (PCI-GPIB) Lang e = .
@ Instrument o [®5H Interface Information 3 5]
. Network Devices GPIB Hardware Model PCI-GPIE 2]
A GPIB
-PX1 PRI System (Unidentified) Setial Mumber D0AC40%4 Tnstrumen
7},‘ Serial & Parallel " N
IF Address Mot Applicable Settings
- 4gd Scal
@ A Scales General Settings - This
@-5] Software 7 —| section
mm VI Drivers Connected Instruments Srovides
g g Remate Systems Instrurnent PAD SAD Identification bEFSiC "
information
Instrument O 7 Mone LAMBDA, ZPL10-20,00000-000000,1.011-IEEE:0.002 about your —
instrument,
such as
Primary
Address
£ 21| (ean). 3
4 | bY ‘@Properties (ﬂ..._J__l. s |

Abb. 5-1: Nach Gerédt scannen

3. Im rechten Fenster Instrument0 anklicken und die Gerateeigenschaften priifen. Siehe Abb. 5-2.

& Hnstrument: 00 - Measurement B Automation) Explores; EJEHZl

File Edit Wiew Tools Help
= 9 My System Communicats with Instrument B2 Interactive Control ﬁ NI Spy 5% Hide Help |
[+ [F Data Meighborhood s
(=&l Devices and Interfaces Nam? Value Back v
GPIE0 (PCL-GPIE) Primary Address 7
= & Secondary Address Mone
y Identification LAMBDA, ZPL10-20,00000-000000,1.011-IEEE:0.002 ”
i Network Devices 55§ QP15 Interface ID o i
nterrace
PXI PYI System (Unidentified) GPIB
[ y Serial & Parallel Imstrmven
i Settings
(-4 Scales
H This
E]& Software section
[ m IvI Drivers provides
" basic
H Q Remate Systems information
2bout your
instrument,
such a5
Primary
Address
(PAD) w
4 | » Attributes |27 visA Prupertlasl (ﬂ __._a__l. s

Abb. 5-2: Gerateeigenschaften
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In der GPIB-Symbolleiste auf Communicate with Instrument (Mit Gerat kommunizieren) klicken.
Es erscheint NI-488.2 Communicator. Siehe Abb. 5-3

3 NI-488. 2 Communicator,

GPIBD  Instrument O Primary Address 7
S S — Globals Skatus
end String: | *IDI” | [ ihstar mwzson || 22
. TIMC
[ Query ] [ Wirite ] [ Read ] iberr: Mone END
. ibentl: 47 SRGI
Configured ROS
String Received: CMPL
TDK-LAMBDA,Z100-2,221Z087-0001,1.011-EEE:0.002 ;g;
I
AT
TRCS
LACS
DTAS
[corfiqure 05| [showsample| [ Bat | DEAS

Abb. 5-3: Abfrage der ID-Zeichenfolge

5. Inder Dialogbox Send String (Zeichenfolge absenden) erscheint bei *IDN?. Query (Abfrage)
anklicken. Die ID-Zeichenfolge gibt Modell, Seriennummer, Firmware-Version und die Firmware-
Version der GPIB-Karte an. Dies erscheint im Textfeld unterhalb von String Received (Empfangene
Zeichenfolge). Siehe Abb. 5-3.
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